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紧凑 & 轻型的测绘型水深测距仪

          BDF-1 是一款专为水深测量设计的测绘型激光
测距仪，结构紧凑轻巧非常适合在无人机上使用，可
生成内陆水体轮廓。 它包括一个倾斜补偿器、一个带
天线的 IMU/GNSS 单元、一个控制单元以及最多两个
外置数码相机。

BDF-1 的激光脉冲发射频率为 4 kHz，每个激光脉冲的
回波信号都会被数字化处理并记录所测到的 50 m 范围
内的所有距离。 这意味着可以在后处理中进行波形的
平均预检测从而提高测深性能，在飞行后可以根据测量
条件选择平均速率。随后，这些波形将由           已申
请专利的基于指数分解的新型水文全波形处理算法进行
处理。最后就可以得到具有高精度、高距离分辨率和特
定水文属性并且可以进行分类处理的数据。

创新的光学设计使该设备可归类为 2M 级激光产品，对
于裸眼（无光学辅助）而言，该产品是安全的。

BDF-1 适合低空以中等速度飞行时使用，与无人机载测
绘一样。 对于 4 kHz 的测量速率，地面上的点的间距
在 1 ~ 10 cm 之间，实际情况取决于飞行速度和平均
速率。

通过平均预检测可以改善不
利条件下的性能

非常适合生成内陆水体轮廓

主动补偿航向倾角

用于水文应用的激光测距仪

集成 IMU，GNSS 和数据存
储单元的测量系统

针对无人机应用进行了优化

可选配备多达两个外置摄像
机

通过           专有的水文波形
处理可得到的高精度、高可
信度、信息丰富的深度数据

生成河流剖面轮廓

水库重复调查

运河测量

园林绿化

水利工程规划及作业测绘

典型应用
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上图说明了 BDF-1 搭载在无人机上时的测量机制：BDF-1 向下（如果搭配可选的倾斜补偿器，那么
测量角度可以由用户定义并保持恒定）测量，无人机在内陆水体（河流，河道或湖泊）上方曲折飞
行 。 这样就可以生成水面（蓝点），地面（绿点）以及周围景观（红点）的轮廓。 测距仪的多目
标能力不仅可以用于区分水面与地面，还可以用于植被穿透。

河岸区域是 BDF-1 的典型应用场景：

上图是 VUX-1UAV 采集的彩色 3D 点云与 BDF-1 采集的剖面相结合的数据，两种设备同时安装在 
RiCOPTER 上。融合的数据集提供了河流及其周围地形的信息，可以直观地选择河流相应位置的详
细剖面数据，这些数据可以用于评估水的流动、清晰度等。

VUX-SYS 扫描数据与           BDF-1 剖面数据
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BDF-1 测量方式

倾斜补偿

飞行方向

角度恒定

侧视图飞行路径
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BDF-1 尺寸图

底视图
激光出口 激光开启指示灯（2×）

后视图 侧视图 前视图

激光开启
指示灯（2×）

顶视图

4× M6 × 1 - 6H
深 14 mm

单位：mm

BDF-1 设置
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竖直放置 水平放置

用于静态测量 带有折射棱镜以及倾斜补偿装置，
用于无人机测量

倾斜补偿装置
可选北京
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